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La robot




Notre plan de match...

AM (,.\}

8h30 - Accueil .
O 8h35 - Bloc « Pourquoi? »

9h00 - Bloc « Quoi? » PM

9h30 - Bloc « Comment? » 13h00 - Lévaluation en robotique.?..

11h30 - DINER 13h15 - Bloc «Comment?»
14h30 - Bloc «Quand?»
15h00 - Partage et évaluation

This template is free to use under Creative Commons Attribution license. You can keep the Credits slide

n or mention SlidesCarnival and other resources used in a slide footer.


http://www.slidescarnival.com/copyright-and-legal-information

Pourquoi?

Selon vous, quels sont les principaux défis auxquels seront
‘confrontés nos éléves dans leur vie d’adulte/de citoyen?

Quelles habiletés ou attitudes doivent développer nos éléves
pour étre compétents a relever ces défis?

‘ Comment la robotique peut-elle aider un éléve a mieux ré
J’ourquoi voulez-vous faire de la robotique avec vos élev

Quels sont les obstacles que vous entrevoyez par rapport
I'exploitation de la robotique en classe? .



Logique inFormabique

Comment nous résolvons
les problemes

W o o Evaluer
pparties < Améliorer et déboguer
Généraliser Abstraire

Conceptualiser et expliquer

Reconnaitre des similitudes 65 &8s

Penser de maniere
algorithmique
Résoudre un probléme
pas a pas




Amener léleve a...
ettre en oeuvre sa penseée creatrice
Exercer son jugement critique @‘

 J

Résoudre des problemes \
- Exploiter I'information
: o

Coopeérer ?\

Communiquer
Exploiter les TIC ‘,d‘\

Ul



Quoi?

Ca marche comme un robot...

Ca parle comme un robot...

Ca ressemble a un robot...

® Mais... est-ce un robot?
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Appareil qui selon un
programme est capable d'exécuter
une ou des actions. S'’il n’a pas de
‘ capteur pour réagir a son
| | environnement, ce nest pas un
robot, mais plutdét un automate.

Quest-ce qu’un robot?
O




Ce qu’on peut en retirer

Les différentes conceptions d’un
robot : influencées par le monde du
divertissement

La notion d’utilité : d'ou la pertinence
des mises en situation

Le questionnement ethique : relation
humains/robots, conséquences de
l'avenement de la  robotique,
responsabilité des actes d’un robot



http://www.youtube.com/watch?v=NKTUpK6m870

Comment? '

, prenons connaissance du materiel.

=~ -



http://www.youtube.com/watch?v=EzX44vp_u0k
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Commencer rcr”

Préparation .

des pieces

Puis, organisons-le.

Préparation

Fermer

Attribution d'un
nouveau nom a la
brique EV3

« EV3 » est le nom par défaut de
toutes les briques EV3.

Avant de commencer une legon, il
est conseillé d'attribuer un nom
unique a votre brique EV3 (par
ex., EV3-1).

Le fait d’attribuer un nom unique a
chaque brique EV3 simplifie le
processus de connexion lorsque
plusieurs briques sont utilisées
dans la méme piece.

Regardez la vidéo pour savoir
comment renommer une
brique EV3.



https://csbe5.sharepoint.com/teams/se/Documents%20partages/Services%20%C3%A9ducatifs/3-R%C3%A9cit%20CSBE/Robotique/EV3/Nom%20des%20pi%C3%A8ces.pdf

is, éssemblons-le rc“)bot.

~
_______

ide d’assemblage....

.ude d’ assemblage de Lego Education

Modéle de base

Moteur moyen pour déplacer des objets

Capteur tactile

Capteur de distance
%uide revisité avec plus de balises par la CS de St-Hyacinthe



https://education.lego.com/en-us/support/mindstorms-ev3/building-instructions
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-rem-driving-base-79bebfc16bd491186ea9c9069842155e.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-medium-motor-driving-base-e66e2fc0d917485ef1aa023e8358e7a7.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-touch-sensor-driving-base-4b82858ad3054e725caf23fffde42194.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-ultrasonic-sensor-driving-base-61ffdfa461aee2470b8ddbeab16e2070.pdf
https://csbe5-my.sharepoint.com/:b:/g/personal/denise_st-pierre_csbe_qc_ca/EVa-QeraWIxBh_zNbnkfNEcB4CjbUrUrSiexoi75d6Gp4Q?e=lHY4bH
https://csbe5.sharepoint.com/:b:/t/se/EYp4zwTgMDZLsdKgz8mmzmIBNIZV29L-TMJ7maMIv-VoCg

monurl.ca/16nov

, attaquons-nous au logiciel!

Version mobile

Présentation de l'interface

Jumelage de la brique, rq’hommer la brique


http://www.youtube.com/watch?v=jrXzGS4YsO4
http://www.youtube.com/watch?v=CHOY82lD_1c

monurl.ca/16nov

Enﬁn attaquons-nous au logiciel!

Version compléte - ordinateur

Apprentissage, plans, etc. Programmation, nom et étgfs de la brique etC.


http://www.youtube.com/watch?v=xCzJRZC_dxE
http://www.youtube.com/watch?v=Lxywcswwdv4

mon

pproprier la programmatio

n d’'une appropriation guidee : faire les
ations proposées qui vont permettront de faire

prograr§n
le tour des fonctions de base du robot (tirées du Rob
Educator) — DIAPO 15 4 22

‘MN’hésitez & varier les programmations afin de d

“les dif‘fé.rents parameétres.

Puis, vous attaquer aux “Defis d’apprentissages
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' mon@aﬁ 6nov
> Appropriation guidée -

Déplacement en ligne droit - Base motrice sans capteur

Reproduisez le programme présenté, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée e

Déplacement selon une courbe - Base motrice sans capteur

Reproduisez le programme présente, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée

Déplacement char

Reproduisez le programme présenté, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée

Traitement multitache

Reproduisez le programme présente, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée

Son de la brique

Reproduisez le programme présente, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée

Témoin d’état de la brique

Reproduisez le programme présenté, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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® Appropriation guidée

Ecran de la brique

Reproduisez le programme présenté, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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> Appropriation guidéee

Bouton de la brique

Reproduisez le programme présenté, puis téléchargez-le et exécutez-le pour le tester.
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Les deéfis d’apprentissage. Idéal pour initier les éléeves a la
robotique et s’initier soi-méme!

Nous en proposons deux versions.

Cette version améne I'enfant a annoter des informations importantes tout au long de
son apprentissage. Par ici

Cette version, allégeée, offre une grille d’évaluation pour les différents défis. Par ici


https://csbe5.sharepoint.com/:f:/t/se/EmTxwCaeYbRMgJX9Yb7P3bsBn2HsBO0aYOvfd55BaBst5Q?e=RZs2J1
https://csbe5.sharepoint.com/:f:/t/se/EiglHgj41m1GsdcYiSzwFioB4C67i8ZDZsizk7VBL3NPvw?e=ekisaz

i
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Vidéos d’apprentissage de Yannick Dupont de Zone01

Les blocs de déplacement et une erreur typique en lien avec.ce bloc

Le bloc “Attendre”

Le capteur tactile

Le capteur d’ultrasons (distance)

Et plusieurs autres...



https://www.youtube.com/watch?v=obHKCGv-BHE
https://www.youtube.com/watch?v=4IzHlELFDOU
https://www.youtube.com/watch?v=V3Otc1-DWx8
https://www.youtube.com/watch?v=NdGM3wRiUJY
https://www.youtube.com/watch?v=7zIuDWEe0TA
https://recit.csbe.qc.ca/ev3/

|
' : mon@aﬁ 6nov

A vous de jouer!
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Evaluation P

De I'importance dévaluer le processus et non le résultat... : ;

Sciences et technologie

O
—— ~N

Proposer des explications ou des solutions a des problémes d’ordre scientifique ou

technologique

. Composante
Y X Recourir a des stratégies d'exploration variées
; Critére
i Utilisation d’'une démarche appropriée a la nature du probleme ou de la k Résolution j

Qroblématique J

.11
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Evaluation )

De I'importance dévaluer le processus et non le résultat... : ;

Sciences et technologie

(Compétence \
Mettre a profit les outils, objets et procédés de |a science et de la technologie
Composante
S'approprier les réles et fonctions des outils, techniques, instruments et procédés de
‘ | la science et de la technologie
Critére
kUtiIisation appropriée d’instruments, outils ou techniques ) \ SECUR’TE )
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Evaluation

------- De I'importance d#évaluer le processus et non le résultat... \ ,

Sciences et technologie

o
( earatuana N

Communiquer 2 |'aide des langages utilisés en science et en technologie
Composante
o Exploiter les langages courant et symbolique pour formuler une question, expliquer
\\\ un point de vue ou donner une explication
‘ ; Critére
\\ ,/ . . re . . . [ .
N \Transmlssmn correcte de I'information de nature scientifique et technologique ) Lo inshlcana
S

(e
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Gestion de classe

pour des suggestions sur...

- La gestion du matériel

- L’assemblage des robots

- L’aménagement physique de la classe
- La maniére dévaluer

=~ -

‘(Ma maniére de procéder en robotique (Keven)



https://csbe5.sharepoint.com/:w:/t/se/EfPrr2Hcoe1PttgtAMaPcnwBvdAFyStl3KDMbkB3qarQjQ?e=Im7Hc8
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nification de vos premiéres séances de robotique

\
\
N
N
N
S

A. Intention de la séance

/e C.Ce que doit apprendre ou A L
=\‘,: 9 PP B. Tache a réaliser

connait déja l'éleve

que j'aimerais observer E. Consignes/indications/str
mment je vais l'observer a donner a léleve ..
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https://goo.gl/forms/W2mV2pDILS44IoEJ2
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Retour sur
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a Journee

1

formations.csbe.qc



http://formations.csbe.qc.ca

